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q2 (57) Abstract: The invention relates to an instrument for fixing a position (10), comprising a base (1 l),connected to a means (12),for 
detennination of the position of the instrument, a plate (24), fixed to the base for insertion into an opening (36) of a guide for cutting 
bone (37) and an elastic means of absorbing the play between the plate and the guide to avoid a displacement of the instrument on 
insertion in the opening. 

(57) Abrege : Llnvention conceme un instrument de rep^ge de position (10) comprenant une embase (11) relive k un moyen (12) 
adapts k la determination de la position de Tinstrument, une plaque (24) solidaiie de Tembase et destinde k etre ins^r^e dans une 
ouverture (36) d'un guide de coupe osseuse (37). et un moyen ^lastique de rattrapage du jeu entre la plaque et le guide pour emp^her 
un d^battement de I'instrument lorsqu'il est ins6r6 dans I'ouverture. 
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INSTBDMEINT DE BEPERAGE D£ lA POSITION D'UN PIi2^ DE COUPE 

La pr^sente invention concerne un instrument de 
rep6rage de la position du plan de coupe associ^ a un guide de 
coupe osseuse. 

Lors d'une operation de coupe osseuse, un chirurgien 
5 utilise g6neralement un guide de coupe osseuse coraprenant une 
ouverture dans laquelle est inseree une lame de coupe. 
L'ouverture definit un plan de coupe, correspondant g^neralement 
au plan median de 1' ouverture, et guide la lame de coupe en 
deplacement selon le plan de coupe. 

10 II est necessaire de connaitre avec precision la 

position du plan de coupe avant 1' insertion de la lame de coupe. 
Pour ce faire, la forme du guide de coupe est mesur^e et 
memoris6e au prealable. II suffit alors de determiner la 
position du guide de coupe pour obtenir la position exacte du 

15 plan de coupe. Une possibilite consiste a 6quiper le guide de 
coupe d'un corps rigide coittportant des parties r6fl4chissantes 
dont les positions sont detect^es par un systfeme de 
localisation, par exemple a infrarouge. 

Le corps rigide 6tant monte par une liaison mecaniq[ue 

20 sur le guide de coupe, la position relative entre le guide de 
coupe et le corps rigide tend k se modifier lors d' utilisations 
r6petees du guide de coupe. II est contraignant et difficile de 
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devoir r^guli^rement verifier et eventuellement corriger la 
position relative entre le guide de coupe et le corps rigide de 
faQon k assurer avec precision la determination de la position 
du plan de coupe k partir de la position du corps rigide associ6 
5 au guide de coupe. 

En consequence, pour la deteannination de la position 
du plan de coupe, on utilise de preference un instrument de 
reperage^ en forme de plaque, qui est insere manuellement dans 
I'ouverture du guide de coupe de fag:on analogue k la lame de 

10 coupe. On determine alors par tout moyen connu la position de 
1' instrument de reperage une f ois insere dans le guide af in de 
determiner la position du plan de coupe. 

De fagon generale, la position de 1' instrument de 
reperage est determinee en fixant un corps rigide k celui— ci, la 

15 position du corps rigide etant obtenue par un systeme de 
visualisation. II est relativement aise de verifier et 
eventuellement corriger la position relative entre le corps 
rigide et 1' instrument de reperage pour obtenir la position du 
plan de coupe. 

20 Toutefois, il peut exister xin jeu entre 1' instrxmient 

de reperage et I'ouverture du guide de coupe lorsque 
1' instrument est compietement insere dans I'ouverture du guide 
de coupe. Un tel jeu peut conduire a une iii4>recision lors de la 
determination du plan de coupe. 

25 La presente invention vise ci obtenir un instrument de 

reperage permettant un engagement sans jeu entre 1' instrument de 
reperage et un guide de coupe, lorsque 1' instrument est insere 
dans une ouverture du guide de coupe. 

Dans ce but, elle prevoit un instrument de reperage de 

30 position comprenant une eiribase reliee k un moyen adapte a la 
determination de la position de 1' instrument, -une plaque 
solidaire de I'erobase et destinee a etre inseree dans une 
ouverture d'un guide de coupe osseuse, et un moyen eiastique de 
rattrapage du jeu entre la plaque et le guide pour empecher un 
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d§battement de I'instroment lorsqu'il est ins6r6 dans 
1 ' ouverture . 

Selon xin mode de realisation de 1' invention, le moyen 
61astique de rattrapage de jeu coit^rend au moins trois lames 
5 souples destinies ^ venir en appui contre line surface de 
1 ' ouverture . 

Selon un mode de realisation de 1' invention, la plaque 
coinprend une face destin^e k etre maintenue en appui contre une 
surface complementaire de 1' ouverture sous 1' action des lames 
10 souples. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, chaque 
lame souple est recourbee, et est relive k la plaque ^ une 
extr&nit6, I*extr6mit6 oppos6e de la lame 6tant destin6e k venir 
en contact avec la surface de 1' ouverture. 
15 Selon un mode de realisation de 1' invention, 

1' extremity de chaqae laiae souple destinee ci venir en contact 
avec une surface de 1' ouverture est biseaut^e. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, 
1 ' instnament de reperage comprend au moins trois lames souples 
20 disposees en quinconce. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, la plaque 
est constituee d'un materiau eiastique, les lames souples etant 
\ formees dans la plaque. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, les lames 
25 souples sont paralleles. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, le moyen 
adapte a la determination de la position de 1' instnament 
comprend un corps rigide relie solidairement a I'embase sur 
lequel sont dispos6es des pastilles retro-ref lechissantes . 
30 Selon un mode de realisation de 1' invention, 

1' instrument de reperage coirprend des eitpreintes, chaque 
empreinte etant adaptee ^ cooperer avec un moyen de localisation 
de la position de ladite enpreinte. 

Get objet, ces caracteristiques et avantages, ainsi 
35 que d'autres de la presente invention seront exposes en detail 
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dans la description suivante de modes de realisation 
particuliers faite ^ titre non-limitatif en relation avec les 
figures jointes parmi lesquelles : 

la figure 1, repr6sente une vue en perspective de 
5 dessus d'un exeirple de realisation d'un instrument de rep^rage 
selon 1' invention ; 

la figure 2 repr^sente une vue en perspective de 
dessous de 1' instrument de rep6rage de la figure 1 ; et 

la figure 3 represente \me vue schematicjue de cote de 
10 1' instrument de reperage de la figure 1 insure dans un guide de 
coupe . 

L' instrument de rep6rage 10 selon 1' invention coirprend 
\ine eiribase 11, sensiblement parall61epipedique, sur- laquelle est 
fixe un corps rigide 12. Le corps rigide 12 cojmprend un support 

15 14 en forme d' arc sur lequel sont disposees six pastilles 
r6fl6chissantes 16. Le corps rigide 12 con^rend, a une extremity 
du support 14, une protuberance 18 pour que le support 14 ait la 
forme g6n6rale d'une lettre, dans le present exeitple la lettre 
"G", ce qui facilite 1 'identification du corps rigide. 

20 L' instrument de rep6rage 10 comprend un bras de fixation 20 qui 
se projette en saillie de I'embase 11 et sur lequel est fix6e 
une extr&nite du support 14 du corps rigide 12 par 
1 * intermediaire d'un moyen de fixation 22, par exemple un 
boulon , 

25 L'^nbase 11 se prolonge par une plaque 24 sensiblement 

parallelepipedique qui s'6tend selon une direction D, 
representee par une fl^che sur les figures. L'embase 11 et la 
plaque 24 sont constitutes d'un mattriau elastique, par exemple 
un metal, notamment du titane ou de I'acier utilise pour des 

30 applications mtdicales ou \ane matiere plastique, notamment du 
PEEK (polyetherethercetone) , du PET (polyethylene tertphtalate) 
ou du PVDF (polyfluorure de vinylid^ne) . La plaque 24 est 
destinee ^ etre instree dans une ouverture sensiblement 
paralleiepipedique d'un guide de coupe par le bord oppose & 

35 l'embase 11 selon la direction D. Les dimensions L et 1 des 
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bords de la plaque 24 s'etendant respect ivement parall^lement et 
orthogonalement a la direction D de la plaque 24 sont 
sensiblement identiques aux dimensions correspondantes de 
I'ouverture du guide de coupe. La plaque 24 conprend une face 
5 inf6rieure 25 qui s'6tend dans le prolongoment de I'eitibase 11 et 
une face superieure 26 qui definit avec I'eitibase 11 un 
6paulement 27. L ' epaulement 27 forme une but6e lors de 
1' insertion de la plaque 24 dans I'ouverture du guide de coupe. 

Quatre lames souples recourbees 28A ci 28D sont form6es 

10 dans la plaque 24 par exeirple par une decoupe de parties de la 
plaque 24. Chaque lame recourb^e 28A a 28D s'6tend sensiblement 
selon la direction D et est reliee k la plaque 24 seulement 
selon un bord perpendiculaire a la direction D. Chaque lame 28A 
a 28D est leg^rement courbe et se projette en saillie, au niveau 

15 de son extr6mit6 libre^ par rapport k la face superieure 26 de 
la plaque 24. 

Parmi les quatre lames recourbees 28A ^ 28D^ deux 
lames recourbees 28A a 28C ont des extremites libres, en saillie 
par rapport k la face superieure 26 de la plaque 24, situees du 

20 cote le plus proche de I'embase 11, tandis que deux autres lames 
recourbees 28B et 28D ont les extremites libres en saillie par 
rapport ^ la face superieure 26 de la plaque 24 situees du c6t6 
oppose a I'embase 11. 

Dans le present exertple de realisation, les lames 

25 recourbees sont agencees par paires 28A, 28B et 28C, 28D. Les 
deux lames recourbees d'une meme paire sont disposees cote ^ 
cote et sont reliees a la plaque 24 par des bords opposes. Les 
deux paires de lames recourbees 28A, 28B et 28C, 28D sont 
entourees par une portion de la plaque 24 formant un cadre 30 et 

30 sont separees par \ine portion sensiblement rectiligne 32 de la 
plaque 24 s'etendant selon la direction D. Le cadre 30 et la 
portion rectiligne 32 forme une ossature conferant ^ la plaque 
24 une rigidite convenable. 

La position relative entre le corps rigide 12 et 

35 1' instrument de reperage 10 est connue et est normalement fixee 
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line fois pour toute lors du montage du corps rigide 12 sur 
1' instrument de reperage 10, Lorsque 1' instrument de rep6rage 10 
est ins6r6 dans une ouverture d'un guide de coupe osseuse, la 
position du corps rigide 12 est determinee par un moyen de 
5 localisation adapte a rep6rer les positions des pastilles 16* La 
position de 1* instrument de reperage 10, et plus pr^cis^ent la 
position du plan defini par la plaque 24 peut §tre facilement 
obtenue a partir de la position du corps rigide 12. 

II est possible, qu'apres plusieurs utilisations, la 

10 position relative entre le corps rigide 12 et 1' instrument de 
reperage 10 6volue. Pour prendre en compte une telle Evolution, 
on peut pr6voir directement au niveau de 1' instrument de 
reperage 10 des cones de reperage 33. Les positions des cones de 
reperage 33 sur la face inferieure 25 de 1' instrument de 

15 reperage 10 sont connues au prealable. Un corps rigide 
particulier (non repr^sente) , appel4 palpeur est utilise pour 
determiner les positions des cones de reperage 33. Pour ce 
faire, le palpeur comporte des parties r^flechissantes et un 
ombout sph6rique pouvant Stre successivement introduit dans les 

20 c6nes de reperage 33. Un systeme de localisation permet de 
determiner la position du palpeur. La position de I'embout 
spherique etant connue par rapport aiix pastilles ref lechissantes 
du palpeur, on obtient, a partir de la position du palpeur la 
position de I'embout spherique, et par consequent la position du 

25 cone de reperage dans lequel I'embout sph6rique est introduit. A 
partir des positions des cones de reperage, on determine la 
position relative entre la face inferieure 25 de 1' instrument de 
reperage 10 et le corps rigide 12. A tit re d'exemple, trois 
cones de reperage 33 sont repr^sentes. La position de 

30 1 ' instrxament de reperage 10 peut alors etre determin6e 
r^gulierement , avant 1' insertion dans 1' ouverture du guide de 
coupe de fagon a corriger, s'il y a lieu, la position relative 
entre 1' instrument de reperage 10 et le corps rigide 12. 

La figure 3 repr6sente de fagon sch6matique 

35 I'instnoment de reperage 10 dont la plaque 24 est ins^ree dans 
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une ouverture 36 d'un guide 37 de coupe osseuse. L'ouverture 36 
coitqprend des surfaces inf^rieure 38 et sup^rieure 39 qui sont, 
lorsqu'xm instrument de rep^rage est insert dans l'ouverture 36, 
en vis-^-vis respectivement de la face inf6rieure 25 et 
5 sup6rieure 26 de la plaque 24. La hauteur H de l'ouverture 36, 
c'est-^-dire la distance separant les surfaces infdrieure 38 et 
sup^rieure 39 est, de fagon gen^rale, de I'ordre de 1 ^ 2 mm, 

Les lames recourb6es 28A ^ 28B sont suffisamment 
souples pour ne pas eitpecher 1' insertion de la plaque 24 dans 

10 l'ouverture 36. Les lames recourb6es 28A a 28D sont n^anmoins 
suffisamment rigides pour maintenir la face inferieure 25 de la 
plaque 24 plaqu6e contre la surface inf6rieure 38 de l'ouverture 
36, les extremites libres des lames recourbees 28A & 28D venant 
en appui contre la surface superieure 39 de l'ouverture 36. Les 

15 lames recourbees 28A a 28D ont ime rigidite suffisante pour 
fournir un effort suffisant s'opposant k un deplacement de la 
plaque 24 inser^e dans l'ouverture 36 tendant k eloigner la face 
inferieure 25 de la plaque 24 de la surface inferieure 38 de 
l'ouverture 36. Les jeux entre la plaque 24 et l'ouverture 36 

20 sont alors supprimes. En determinant la position de la plaque 
24, on obtient ainsi directement et avec precision la position 
du plan de coupe. 

L'extremite libre de chaque lame recourbee 28A a 28D 
comprend une zone biseautee 40 adapt ee & cooperer avec la 
25 surface superieure 39 de l'ouverture 36 pour ne pas g§ner 
1' insertion de la placjue 24 dans l'ouverture 36. 

Selon une variante de 1' invention, la plaque comprend 
trois lames recourbees, par exemple disposees en quinconce ou de 
tout autre fagon adaptee a I'obtention d'un plaquage efficace de 
30 la plaque contre la surface inferieure de l'ouverture. 

L' instrument de reperage selon le present exemple de 
realisation de 1' invention comporte de nombreux avantages : 

Premierement, il permet d' assurer 1' insertion sans jeu 
d'une plaque dans une ouverture d'un guide de coupe. La 
35 determination de la position de 1' instrument de reperage permet 
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alors d'obtenir avec precision la position du plan de coupe du 
guide, 

Deuxi^mement, la suppression de jeu est obtenue au 
moyen de lames recoiu:b6es dont la realisation est 
5 particulierement siirple puisqu'elles sont directement d6coupees 
dans la plaque de 1 ' instrument de reperage introduite dans 
I'ouverture du guide de coupe . 

Bien entendu, la pr6sente invention est susceptible de 
diverses variantes et modifications qui apparaitront & I'hoittme 

10 de I'arl:. En particulier^ le nombre de lames recourb6es peut 
etre sup6rieur a quatre. En outre, des inoyens elasticjues, par 
exemple constitu6s de lames souples bombees relives ^ la plaque 
aux deux extr6mit6s, peuvent etre prevues ^ la place ou en plus 
des lames recourb6es. La zone centrale de chaque lame bombee 

15 vient en contact contre la surface superieure de I'ouverture du 
guide de coupe lors de 1* insertion de la plaque dans I'ouverture 
pour maintenir la plaque en appui contre la surface inf^rieure 
de 1 ' ouverture . 
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REVENDICATIONS 

1. Instrument de rep^rage de position (10) coitprenant 
une embase (11) relive ^ un moyen (12) adapts a la determination 
de la position de I'instrviment, une plaque (24) solidaire de 
1' embase et destin^e k §tre ins6r6e dans une ouverture (36) d'un 

5 guide de coupe osseuse (37) , et un moyen elastique de rattrapage 
du jeu entre la plaque et le guide pour einp§cher un debattement 
de 1' instrument lorsqu'il est insure dans 1' ouverture. 

2. Instrument selon la revendication 1^ dans lequel le 
moyen elastique de rattrapage de jeu coirprend au moins trois 

10 lames souples (28A, 28B, 2BC, 28D) destinees a venir en appui 
contre une surface (39) de 1' ouverture (36) . 

3. Instrument selon la revendication 2, dans lequel la 
plaque (24) comprend une face (25) destin6e a etre maintenue en 
appui contre une surface complement aire (38) de 1' ouverture (36) 

15 sous 1 'action des lames souples (28A, 28B, 28C, 28D) . 

4. Instrument selon la revendication 2, dans lequel 
chaque lame souple (28A, 28B, 28C, 28D) est recourbee, et est 
relive cL la plaque (24) ^ une extremity, I'extr6mit6 oppos6e de 
la lame etant destinSe a venir en contact avec la surface (39) 

20 de I'ouverture (36). 

5. Instrument selon la revendication 4, dans lequel 
I'extr&nite de chacjue lame souple (28A^ 28B, 28C, 28D) destinee 
a venir en contact avec une surface (39) de I'ouverture (36) est 
biseautee . 

25 6. Instrument selon la revendication 4, conprenant au 

moins trois lames souples (28A^ 28B, 28C, 28D) dispos^es en 
quinconce - 

7. Instirument selon la revendication 2^ dans lec5[uel la 
plaque est constitute d'un materiau elastique, les lames souples 

30 (28A, 28B, 28C, 28D) 6tant formtes dans la plaque (24) . 

8. Instacvmient selon la revendication 2, dans lequel 
les lames souples (28A, 28B, 28C, 28D) sont parall^les. 

9. Instrument selon la revendication 1, dans lequel le 
moyen adapts ^ la determination de la position de 1' instnament 
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comprend un corps rigide (12) relie solidairement k I'enibase 
(11) sur lequel sont disposees des pastilles r6tro- 
r6f 16chissantes (16) . 

10. Instinment selon la revendication 1, comportant des 
empreintes (33) , chaque einpreinte 6tant adapt6e k coop6rer avec 
im moyen de localisation de la position de ladite empreinte. 
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